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Ablauf

TOP 1 Vorstellung

TOP 2 Einfuhrung in Rocrail
anhand einer manuellen
Steuerung

- Objekte nur beispielhaft
- Loksteuerung
- Weichen und Gleise

- Clients (Rocview, RocWeb,
andRoc)

TOP 3 Gleisbildstellpult



Ablauf (2)

TOP 4 Automatikbetrieb

- Objekte: Blocke, Fahrstralden,
Ruckmelder
- beispielhafte Einrichtung

- Berechtigungen incil.
Pendelstrecke anhand praktischer
Ubung

- Fahrtrichtung und Platzierung

- Einstellungen in Rocrail und
Rocview

TOP 5 Erganzungen
- Client - Server - Struktur
- WLM

Fragestunde



Hardware

- Gartenbahn (Demoanlage)
« Zentrale mit PC-Schnittstelle

* PC (RasPi) mit WLAN-Netzwerk

* Eingabegerate
- PC / Laptop (Rocview / Rocweb)
- Pad / Handy (Rocview / andRoc)
- Funkhandregler (WLM)

e nur fur Automatikbetrieb
- Ruckmelder

Grundsatzfrage: was will ich ?

,Nur® Lok steuern und Weichen schalten
(ggf. mit Gleisbildstellpult)

oder

(auch) automatischen Betrieb ?



Demoanlage EF
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Weichen und Ruckmelder
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Loksteuerung
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Server Zentrale
11:50:58 unable to comnect to 192.168.30.25:5550; ~
check the network.
11250:58 c"m“ct(lQZ 168.30.25:5550) failed [10060] w
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Manuelle Steuerung
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RasPi im Client-Server-
Betrieb

- was lauft wo?
Rocrail (der Server)
Rocview (PC)
RocWeb (Uber Browser) *)
andRoc (nur Android-Gerate, *)

- Netzwerk / IP-Adressen
SSID, Passwort des Gartenbahnnetzes
Einloggen (WLAN) in das Netz
IP des RasPi (Rocrail-Server)
wie Gerat (Client) verbinden ?

- Dateistruktur RasPi

*) nur mit gultigem Unterstutzungsschlussel



6. Fragestunde

Dokumentation:
Rocrail-Wiki:
http://wiki.rocrail.net/doku.php?id=german

“Erste Schritte”:

http://wiki.rocrail.net/doku.php?id=stepbystep-de

Meine Userpage (Pirat-Kapitan)

http://wiki.rocrail.net/doku.php?id=userpages#pirat-
kapitan



Rocrail als symbolische, funktionale Darstellung
am Beispiel meiner Piratenbahn
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Datei Bearbeiten Automatik Gleisplan Tabellen Steuerung Programmieren  Ansicht  Hilfe
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Loksnsicht Programmisren

PB2017a unsichtbar

20.03.2017
P =
Kennung # | Block |V__ | Modus™
251 blau 015 0%> idle
EBB 205 5525 0%> idle
Europa 6951 0%> idle
Harz 1C1 6901 0%> idle
Harz 1E1 7234 0%> idle
Harz Mallet 6991 0%> idle
Megul 6818 0%> idle
PR_Discozug 6199 0%> "idle
PR_RhE 31 6631 0%> idle
PR_RhE 34 34 0%> idle
RhB 34 7] 0%> idle
Rh8 611 6611 - 0%> lidle
RhB 618 6618 0%> idle
RhB 633 6633 - 0%> “idle
RhB 644 644 0%> idle
Rugen Dampf 2633 0%> idle
SFFT 329 0%> lidle
SFU25 1608 0%> idle
Taur DB 6182 0> idle
Taur_OBB 6116 0> idlle
Xmas Dampf 6841 0%> idle
Zahnrad gelb 6104 0%> idle
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Server

12:37:47 inic() waknown locId: RhB 53 12:38:53 Switch [W 58] is static with state=straight; Reject commands.
12:37:54 1d-EBB 205: addr=5525, calculated speed=0, command V=0, dir=fwd, lights=om, throttleid=-
12:37:34 id-Kuas Danpfs addi-g24l, calculated speed-d, comsand V-0, dir-fwd, lightson, throttleid—
12:37:54 1d-BHB 618: addr=6618, calculated speed=0, command V=0, dir=fwd, lights=om, chrotcleide
12:37:54 1d=FR Discozug: addr=6198, calculated speed=f, command dir=fud, lights=on, throttleid=-
12:37:54 1d-Mogul: addr=ge18, calculaced speed=0, command V=0, dir=fud, lights=on, throttleid——

(20,12)

_FBE 34: addr=34, cal

\ocalhusl 8051

culated speed=0, commend

a

wd, lights=om,

throttle

0.0V 0.00A




